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(§4) MANCHE ORTHOPEDIQUE PORTE-RAPE OU PORTE-IMPLANT, ADAPTE POUR SUPPORTER UNE RAPE OU 



UN IMPLANT D'UN OS LONG TEL QU'UN HUMERUS. 



\57) Le manche (7) comprend un corps allonge substantiel- 
lement rectiligne et qui est pourvu de moyens de fixation 
amovible (21 ,16,17,18, 23) d'une rape (8) ou d'un implant 
a Tune de ses extremites et dans le prolongement de I'axe 
longitudinal general (XX) du corps; des moyens d'indexa- 
tion angulaire (12, 10) sont prevus pour permettre de posi- 
tionner la rape (8) ou I'implant suivant un angle de retrover- 
sion ou d'anteversion approprie par rapport a un plan de 
reference; dans le cas d'un implant humeral, ce manche 
est particulierement avantageux par le fait qu'il permet au 
chirurgien d'introduire la rape ou Timplant, avec rorienta- 
tion angulaire voulue, par Tune quelconque des trois voies 
d'acces possibles. 
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La prfesente invention a pour objet un manche 
orthopfedique porte-r^pe ou porte- implant, adapts pour 
supporter soit une rape de preparation du canal mfedullaire 
d'un os long tel qu'un humferus pour la pose d'un implant, 
soit ledit implant pour son introduction dans le canal 
mfedullaire. 

On salt que pour introduire dans le canal mfedul- 
laire d'un humerus une r§pe ou un implant humferal 11 
existe trois voies d'accfes possibles : la voie delto- 
pectorale, la voie trans-accromiale, et la voie trans- 
del toidienne. 

Jusqu'd present aucun des ancillaires utilisfes 
pour mettre en place une rSpe ou un implant humeral ne 
permet d'utiliser l'une quelconque de ces trois voies 
d'accfes, ce qui peut entrainer des difficultfes opferatoires 
pour le chirurgien. 

L 1 invention a done pour but de proposer un manche 
orthopfedique indif fferemment porte-rSpe ou porte-implant 
qui, dans le cas d'un implant humferal, puisse etre utilisfe 
par l'une quelconque des trois voies d'accfes pour la 
preparation du canal mfedullaire d'un humerus et pour la 
pose d'un implant. i 

Conformfement & 1* invention, le manche orthopfedique 
comprend un corps allongfe substantiellement rectiligne et 
qui est pourvu de moyens de fixation amovible d'une rfepe 
ou d'un implant & l'une de ses extrfemitfes et dans le 
prolongement de 1'axe longitudinal gfenferal du corps. 

Le fait que le manche soit sensiblement rectiligne 
et que la rape ou 1 1 implant puissent §tre fixfes dans le 
prolongement de ce corps rectiligne permet d'aborder le 
canal mfedullaire d'un humferus par l'une au choix des trois 
voies d'accfes prfecitfees, ce qui facilite considferablement 
1 • intervention chirurgicale . 
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Suivant une caractferistique de 1* invention, le 
manche est pourvu de moyens d 1 indexation angulaire perroet- 
tant de positionner la rape ou 1' implant suivant un angle 
de retroversion ou d ' ant6version choisi par rapport a un 

5 plan de r6f6rence. 

Suivant un mode de realisation de 1' invention, le 
corps comporte deux parties pouvant tourner l'une par 
rapport a l f autre autour de 1'axe longitudinal du corps, 
a savoir une premiere partie pouvant porter a son extr6- 
10 mit6 la rape ou l f implant et une seconde partie sur la- 
quelle peut fitre fix6e une tige perpendiculairement a 
l'axe longitudinal, en d6finissant avec ce dernier un plan 
de reference par rapport auquel peuvent tourner ladite 
premiere partie et la rape ou 1* implant pour les posi- 
15 tionner angulairement en retroversion ou ant6version 

suivant un angle determine* 

Suivant une particular! t6 de l f invention, ladite 
seconde partie porte une graduation angulaire de r6glage 
de l 1 angle d ' antfeversion ou de retroversion, un repdre de 
20 lecture de cet angle est pr6vu sur la premiere partie au 
voisinage de la graduation angulaire, et la tige peut 6tre 
enfonc6e dans ladite seconde partie dans l f un ou 1* autre 
de deux trous diametralement opposes. 

D'autres particularitfes et avantages de I'inven- 
25 tion apparaitront au cours de la description qui va 

suivre, faite en reference aux dessins annexes qui en 
illustrent deux formes de realisation a titre d'exemples 
non limitatifs. 

La figure 1 est une vue en 616vation sch&natique 
30 d'un mode de realisation du manche orthop6dique vis6 par 
1' invention et du bras d'un patient, en vue de la pose 
d'un implant humeral. 

La figure 2 est une vue schema tique en plan du 
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manche et du bras du patient de la figure 1. 

La figure 3 est une vue en elevation longitudinale 
d'un premier mode de realisation de l f invention dans 
lequel une r&pe est fixee au manche orthop6dique. 
5 La figure 4 est une vue en coupe transversale 

suivant 4/4 de la figure 5, la tige ayant son extr6mit6 
introduite dans le corps. 

La figure 5 est une vue en 616vation longitudinale 
analogue 4 la figure 3 d'un second mode de realisation du 
10 manche orthopfidique selon l f invention, dans lequel ce 
manche est adapte pour porter un implant hum6ral. 

La figure 6 est une vue en ei6vation laterale 
suivant la fl6che 6 de la figure 4. 

On voit aux figures 1 et 2 un patient 1 dont un 
15 bras gauche 2 est replife en formant, avec l'avant-bras 3 
place 4 l'horizontale, un plan general sensiblement verti- 
cal (le patient 6tant suppose debout ou assis avec son 
bras en appui ) • 

Le manche orthop6dique 4 selon 1' invention est 
20 adapte pour pouvoir porter soit une r&pe 8 (Fig. 3) soit un 

implant, notamment un implant humeral 5 (Fig.l et 5). 

Ce manche orthop6dique comprend un corps allonge 
subs t ant iellement rectiligne, d'axe longitudinal g6n6ral 
XX et qui est pourvu de moyens d* indexation angulaire 
25 permettant de positionner la rftpe 8 ou 1' implant 5 suivant 
un angle de retroversion R ou d'ant6version A (Fig. 2) 
cholsi par rapport £ un plan de reference P. Ce dernier 
est lui-meme d6fini par l'axe longitudinal XX et une tige 
6 pouvant etre mont6e £ une extr6mit6 du manche 4 perpen- 
30 diculairement & celui-ci d'une mani6re qui sera explicitee 
ci-apr6s, 

Le plan ainsi d6fini est positionne dans le plan 
g6n6ral du bras repli6 2, 3 pour la pose de 1' implant 5 
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dans l'hum6rus, le plan g6n6ral du bras et du manche 4 
ainsi que de la tige 6 formant le plan de r6f6rence P. 

Le corps constituant le manche comprend deux 
parties pouvant tourner l'une par rapport a 1' autre autour 
5 de l'axe longitudinal XX du corps : a savolr une premldre 
partle tubulaire 9 pouvant porter a son extr6mit6 11 la 
rape 8 ou 1' implant 5, et une seconde partle 10 sur la- 
quelle peut fetre fix£e la tige 6 perpendiculairement A 
l'axe XX. 

10 La premifere partie 9 comporte une partie centrale 

senslblement cylindrique 20, de diamdtre sup6rieur a celui 
des deux extr&nit&s de la partie 9 et formant une poignfee 
de prfehension manuelle pour le chirurgien. La seconde 
partle 10 est constitufee, dans I'exemple repr6sent6, par 

15 une pi£ce en forme g6n6rale de disque, mont6 rotatif sur 

un flasque terminal 31 de la partie 9, et qui porte une 
graduation angulaire 14 de r6glage des angles d'antfever- 
sion A ou de rfetroversion R. Dans I'exemple d6crit, la 
graduation 14 indique des angles £chelonn£s de 0 4 +60* 

20 ( ant6version ) et -60° ( r 6t rovers ion ) , ces graduations 

6tant port&es sur une extr&nit§ tronconique de la partie 
rotative 10. Cette extr6mit6 tronconique est entour6e par 
un bord cylindrique portant une s6rie de traits 10a de 
rep£res disposes en regard des chiffres de la graduation 

25 14, ce bord cylindrique appartenant a la partie 10. Enfin 

un rep&re 15 const itu6 par exemple par un trait, est 
agenc6 sur le flasque terminal 31 a un emplacement tel que 
ce rep&re 15 se trouve dans le plan d6fini par l'axe 
longitudinal XX et une partie terminale coud6e 32 prolon- 

30 geant I'extr6mit6 11 de la partie 9. Le plan ainsi d6fini 
est le plan median longitudinal de la rape 8 ou de 1' im- 
plant 5. 

Par ailleurs deux trous 30 sont m6nag£s a des 
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extr6mit6s diam6tralement opposfees de la seconde partle 10 
du manche 4, le diamdtre d6fini par ces deux trous 30 
6tant perpendiculaire au diamdtre de la partle cylindrlque 
10 passant par la graduation 0 (Fig.4). Ainsl, lorsque la 
5 graduation 0 se trouve en regard du repdre 15, le plan de 

reference d6fini par la tige 6 et l'axe longitudinal XX 
forme un angle droit avec le plan general de la rflpe 8 ou 
de 1' implant 5 et l'axe XX, ce plan passant egalement par 
le repere 15. 

10 La tige 6 peut Stre f ix6e dans un trou 30 par tout 

moyen appropri6, par exemple par une extr6mit6 filet6e 
venant se visser dans un taraudage correspondant de I'un 
des trous 30. Le montage de la tige 6 dans l'un de ceux-ci 
correspond au bras droit et le montage dans le trou oppose 

15 correspond au bras gauche. A la figure 1, la position du 

repere 15 par rapport d un trou 30 correspond A une 
rotation de 30° dans le sens horaire de la partie 9 du 
manche 4 et de l f implant 5. 

Le manche 4 est pourvu d'un syst&ne de rotation 

20 relative des parties 9 et 10 autour de l'axe XX par pas 
determines, au moyen par exemple d'une bille pouss6e par 
un ressort, logfee dans la partie 10 ou dans le flasque 31 
et pouvant venir se loger dans l'une des encoches d'une 
s6rie d ' encoches m6nag6es en regard sur la parol int6- 

25 rieure du flasque 31 ou de la partie 10. Ces pas de 

rotation correspondent alors aux traits successifs 10a, 
une encoche pouvant 6tre pr6vue en regard de chaque trait 
10a. Dans la realisation representee, les traits 10a sont 
espacfes de 10*, de sorte qu'un sur deux se trouve en 

30 regard des chiffres de graduation 0, 20, 40, 60. 

Ce systeme de bille pouss6e par ressort et 
coop6rant avec des encoches est connu en soi et n'a pas 
et6 represente. 
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Dans le mode de realisation represents a la Fig. 3, 
le manche orthopfedique 4 est sp6cialement adapts pour 
pouvoir fitre solidaris6 avec une rape 8 et par une liaison 
m&canlque approprl&e. 
5 Ainsi, dans le mode de realisation reprdsentd, 

cette liaison comporte un 61fement male 16 montfe rotatif et 
coullssant a travers la partie tenninale 32. Cet 616ment 
16 porte un organe d'accrochage 17 adapt 6 pour venir se 
loger dans un 6videment correspondant 18 de la rape 8. 
10 L'616ment male 16 est articulfe autour d'un axe 19 sur un 

levier manual 21 de verrouillage-d6verrouillage de la rape 
8 sur I'extr6mit6 du corps, par rotation et d£placement en 
translation de 1' organe d'accrochage 17 dans l'6videment 

18 selon un syst&ne type baionnette. 
15 A cet effet I f extr6mit6 du levier 21 artlcul6e sur 

l'61&ment male 16 forme une came excentrfee 22 coopSrant 
avec la surface de I'extr6mit6 11 du corps 7, afin d f en- 
trainer l f 616ment male 16 en translation lors de manoeu- 
vres de rotation du levier 21 par rapport audit 616ment 

20 male 16, autour de l'axe d ' articulation 19. Compl&nentai- 
rement, des rotations du levier 21 autour de l'axe longi- 
tudinal de l'616ment 16, qui passe par l'axe d f articula- 
tion 19, font tourner l'616ment d'accrochage 17 autour de 
l'axe longitudinal de l'616ment 16. De ce fait, l'616ment 

25 d'accrochage 17 peut Stre positionn6 et verroui!16 ou au 
contraire d6verrouill6 et ex trait de son logement 18 par 
des manoeuvres appropri6es de rotation et de translation 

de l'fel&nent 16. 

Un t6ton 23 de centrage anti-rotation pour la rape 
30 8 est fix6 a I'extr6mit6 de la seconde partie 11 du corps 
7 et peut &tre introduit dans un logement compl&nent aire 
de la rape 8. 

Le manche 4 est complete par une tfite 12 juxtapo- 
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&&& axialement d la partie gradude 10 et solidaris6 avec 
la partie 9 par un axe 33 fix6 & la partie 9 par tout 
moyen approprie non represents* 

Une fois la rdpe 8 fixfee & l f extr&nlt6 11 du 
5 manche 4, de mani6re que son plan median longitudinal se 
trouve confondu avec le plan d6fini par le repdre 15 et 
l'axe XX , le chirurgien complete le manche en introduisant 
la tige 6 dans le trou 30 approprie selon qu f il s ' agit 
d f un humerus droit ou gauche. Puis il place 1' ensemble 

10 constitu6 par le manche 4 6quip6 de la rSpe 8 et de la 
tige 6 dans le plan general du bras du patient, la rdpe 8 
etant d peu prds paralieie d 1' humerus. D'une main il 
raaintient la tige 6 dans ce plan de reference P (Fig. 2) et 
de 1' autre il fait tourner la poignee 20, done 1' ensemble 

15 de la partie 9 et de la rdpe 8, autour de l'axe longitudi- 

nal XX, lequel reste dans sa position initiale, dans le 
plan de r6f6rence. Cette rotation a pour r6sultat de 
d6placer le flasque 31 et son repdre 15 en regard de la 
graduation 14 jusqu'& ce que le repere 15, lnitialement 

20 situ6 en regard du 0 de la graduation 14, parvienne A la 
valeur angulaire d 1 ant6version ou de retroversion choisie, 
par pas successifs de 10° correspondent aux intervalles 
entre deux traits 10a. 

Au terme de ces manoeuvres la rdpe 8 est correcte- 

25 ment positionnfee angulairement et peut done 6tre intro- 
duite dans le canal m6dullaire de 1' humerus par la vole 
d'abord choisie par le chirurgien. 

Dans la seconde forme de realisation de l f inven- 
tion, illustr£e 4 la Fig. 5, le manche orthop6dique 4 est 

30 sp€cialement adapte pour porter un implant humeral 5. II 

diffdre du precedent par les moyens de fixation de l f im- 
plant 5 d la partie terminale 32. Dans 1'exemple repr6sen- 
te, ces moyens comportent un plot terminal 24, faisant 



2742038 



8 

sail lie de la surface de la partie termlnale 32 et adapt6 
pour pouvoir etre introduit dans un logexnent compiemen- 
taire 25 de 1' implant humeral 5. Complement airement, un 
doigt 26 antirotation de 1' implant 5 par rapport au manche 
4 peut €tre regu dans un trou borgne correspondant de 
1' implant 5. Ce doigt constitue I'extr6mit6 d'une tige 
axiale 27 s'6tendant & l'int6rieur de la premiere partie 
9 du manche et pourvue d'une t&te termlnale 12 saillant 
axialement au-deld de la seconde partie 10. La tete 12 
pennet de manoeuvrer le doigt 26 pour le placer en saillie 
par rapport & la surface de la partie 32 ou au contralre 
pour l'escamoter d l*int&rieur de celle-ci. La tdte 12 du 
manche 4 de la Fig .5 est simllaire A la tete 12 de la 
Fig. 3. 

Pour permettre de placer le doigt 26 en saillie ou 
au contraire de l'escamoter dans l'extreraite 11, la tige 
27 peut comporter comme represents une portion filet£e 
27a, adaptee pour venir se visser dans un al6sage axial 
taraud6 28 complement aire, m£nag6 dans la premiere partie 
9. 

Le positionnement angulalre de 1 ' implant 5 en 
retroversion R ou en ant 6 vers ion A grace au syst&ue 
d 1 indexation angulaire pr6c6demment d6crit (14, 10, 15) 
s'effectue de la meme fagon que pour celui de la rSpe 8. 

Une fois 1' implant 5 mis en place dans 1' humerus, 
le chirurgien en s6pare le manche 4 en d&vissant la tftte 
12 jusqu'd escamotage du doigt 26, ce qui permet d'ex- 
traire le plot 24 du logement 25. 

Un avantage essentiel du manche orthop&dlque qui 
vient d'etre d6crit est qu'il permet , grace & sa forme 
essentiellement rectiligne, de poser une rflpe ou un 
implant humeral par l'une quelconque au cholx des trois 
voles d'accds mentionn6es pr6c6demment, ce qui n f 6tait pas 
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RE VEND I CAT I ONS 

1. Manche orthopedique (4) porte-rape (8) ou 
porte-implant (5), adapte pour supporter soit une rape de 
preparation du canal mfedullaire d'un os long tel qu'un 
humerus pour la pose d'un implant, soit ledit implant pour 
son introduction dans le canal m6dullaire, caract6ris6 en 
ce qu'il comprend un corps allonge substantiellement 
rectiligne et qui est pourvu de moyens de fixation amovi- 
ble d'une rape (21, 19, 16,..) ou d'un implant (24, 26) a 
l'une de ses extr6mites et dans le prolongement de l'axe 
longitudinal g6n6ral (XX) du corps* 

2. Manche selon la revendication 1, caracterisfi en 
ce que le corps est pourvu de moyens d 1 indexation angu- 
laire (12, 10, 14, 15) permettant de positionner la rape 

(8) ou 1' implant (5) suivant un angle de retroversion (R) 
ou d'anteversion (A) choisi par rapport a un plan de 

r6f 6rence ( P ) . 

3. Manche selon la revendication 1 ou 2, caract6- 
ris6 en ce que le corps comprend deux parties pouvant 
tourner l f une par rapport a l f autre autour de l'axe 
longitudinal (XX) du corps, a savoir une premiere partie 

(9) pouvant porter a son extr6mit6 (11) la rape (8) ou 
1' implant (5) et une seconde partie (10) sur laquelle peut 
etre fix6e une tige (6) perpendiculairement a l'axe 
longitudinal (XX), en definissant avec ce dernier un plan 
de reference (P) par rapport auquel peuvent tourner ladite 
premiere partie et la rape ou 1 f implant pour les posi- 
tionner angulairement en retroversion ou ant6version 
suivant un angle determine. 

4. Manche selon la revendication 3, caract6ris6 en 
ce que ladite seconde partie ( 10 ) porte une graduation 
angulaire (14) de reglage de 1' angle d ' anteversion (A) ou 
de retroversion (R), en ce qu'un repere (15) de lecture de 
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cet angle est pr6vu sur la premiere partie (9) au voisi- 
nage de la graduation angulaire, et la tlge (6) peut Stre 
enfonc6e dans ladite seconde partie (10) dans l'un ou 
1* autre de deux trous (30) dlamStralement oppos6s. 

5. Manche selon la revendication 4, caract6ris6 en 
ce que ladite prendre partie ( Sr7 comporte une poignfee 
(20) de prehension manuelle. 

6. Manche selon les revendication 4 et 5, caract6- 
ris6 en ce que les dites premi&re (9) et seconde (10) 
parties sont pourvues d f un syst&ne de rotation par pas 
d6 terminus, au raoyen par exemple d'une bille poussfee par 
un ressort, log6e dans l'une desdites parties et pouvant 
venir se loger dans l'une des encoches d'une s6rie d'enco- 
ches m6nag6e en regard sur la parol lnt6rieure de 1 9 autre 
partie. 

7. Manche selon l'une des revendications 3 4 6, 
caract6ris6 en ce que l'extr&nitfe (11) de ladite premidre 
partie (9) est 6quip£e de moyens de liaison m6canique 
amovible avec une r&pe (8), par exemple un £16ment m&le 
(16) montfe rotatif et coulissant & travers ladite extr6- 
mit6 (11), portant un organe d'accrochage (17) adapts pour 
venir se loger dans un 6videment ( 18 ) correspondent de la 
rdpe, et en ce que cet 616ment m&le est articul6 sur un 
levler manuel (21) de verrouillage-dfiverrouillage de la 
rdpe sur I f extr6mit6 du corps par rotation et d6placement 
en translation de 1 ' organe d ' accrochage ( 17 ) dans ledit 
6videment ( 18 ) . 

8* Manche selon la revendication 7, caract6ris6 en 
ce que I'extr6mit6 du levier (21) articul6e sur l'616ment 
mdle forme une came excentrfee ( 22 ) coop6rant avec la 
surface de 1' ex t remit 6 (11) de ladite premi&re partie afin 
d'entralner l'gl&nent mdle (16) en translation lors de 
manoeuvres de rotation du levier par rapport audit 61&ment 
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mSle. 

9- Manche selon l'une des revendications 7 et 8, 
caract6ris6 en ce qu'un teton (23) de centrage antirota- 
tion pour la rape (8) est fix6 & l'extr^mitfe (11) de la 
premiere partle (9) du corps (7) et diraensionnfe pour 
pouvoir fitre introduit dans un logement compl&nentaire de 
la rape. 

10* Manche selon l'une des revendications 3 et 4, 
dont ladlte premiere partle ( 9 ) est 6quip6e d son extr6- 
mit6 de moyens de support d'un implant (8), caract6ris6 en 
ce que lesdits moyens comportent un plot ( 24 ) adapts pour 
6tre introduit dans un logement compl6mentaire (25) de 
l f implant, ainsl qu f un doigt (26) antirotation de 1* im- 
plant pouvant 6tre regu dans un trou borgne correspondant 
de 1' implant, et en ce que ce doigt constitue I'extr6mit6 
d'une tlge axiale (27) s'6tendant A l'int§rieur de ladite 
premiere partie (9), et pourvue d'une tete terminale (12) 
saillant axialement au-dela de ladite seconde partie (10) 
et permettant de manoeuvrer le doigt. 

11. Manche selon la revendication 10, caract£ris£ 
en ce que la tige (27) comporte une portion filet£e (27a) 
adapt&e pour venir se visser dans un al&sage axial taraud6 
(28) compl&nentaire , manage dans ladite premiere partie 
(9). 



2742038 




2742038 




4 * • 



REPUBLIQUE FRAN^AISE 



INSTITUT NATIONAL 
deU 

PROPR1ETE INDUSTRIELLE 



RAPPORT DE RECHERCHE 
PRELIMINAIRE 

et&bli sur U base des dernieres revendications 
dc peaces avant te commencement de la recherche 



2742038 

N 8 



aatfoaal 



FA 522142 
FR 9514426 



1 



DOCUMENTS CONSIDERED COMME PERTINENTS 


B*vca4icatioas 
GDajceraees 




Catcgtrie 


Citation 4u 4m mm ml arec indication, en cas de besoto, 
des parties pcrtsientcs 


it la teaaade 
nriaiiaw* 




x 


US-A-4 921 493 (J.D.WEBB ET J.J.MORR) 

* abrege; figure 6 * 

* colonne 2, ligne 28 - ligne 43 * 


1,7,9 




X 


EP-A-0 380 309 (SMITH & NEPHEW RICHARDS) 

* colonne 4, ligne 33 - ligne 42 * 

* colonne 4, ligne 56 - colonne 5, ligne 3 
* 

* colonne 5, ligne 28 - ligne 50; figures 
6,7,10 * 


1.7,9 




X 
A 


FR-A-2 719 464 (MEDINOV) 
* abreae: fiaures 1.2 * 


1,7 
2 




X 


US-A-5 409 492 (S.A.JONES ET AL.) 
* abrege; figure 1 * 


1 7 
1,' 




X 
A 


FR-A-2 656 519 (H.CORNIC) 
* abrege; figure 2 * 


1 

10 




A 


US-A-5 443 471 (G.SWAJGER) 

* abrege; figures 1,5 * 

* colonne 3, ligne 54 - ligne 57 * 

* colonne 4, ligne 27 - ligne 42 * 

* colonne 4, ligne 49 - ligne 62 * 


1,7-9 


DO MAIN ES TECHNIQUES 
BECHEKCHES (IM-CL.*) 






A61B 

A61F 


A 


DE-A-26 21 666 (H.REIMER ET R.LYSELL) 
* figure 5 * 


3 





u 
S 

a 

3 
3 



o 

w 



D** # I ' ii 1 at li 

1 Aout 1996 



Nice, P 



CATC C OWE DES DOCUMENTS CITES 



theorie ou arindpe a la base 4e finvtatfoa 



X : particuli£rau«*t pertlacnt i In! soil 

Y : parti culier*«a«at pertiaent ea coaatnaisoa avec ua 

autre tfoanaent it la mine categoric 
A : pcrtincat i Kencoatre 4'an at o ins uae rcvctWicatfcm 

ou arriere-pa* tacaaolofj^ac geaenl 
O : divulptioa aoa-ccrite 
P : loom eat iatercabtfre 



ani 

E : Jocuneat it anvtt acnefldaat fame sate uterteure 
a la fete it tcs6t ct •> a'a etc publie art cent date 
it tfepAt ou qui use tate postaricure, 
D : dte eaas la tfamaade 
L : die pour •"autre raisoas 



****** tlHlt**Mw**tttHlHWi«* m ** 



A : arabte it la raetae faaulle, tocuneat uw rt sp oaJaat 



